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EN 60669-1/ EN 60669-2-1

18.51.8.230.0040
Un (110...230)V AC (50/60 Hz)
[::l Umin 96 V AC

Umax 253 VAC
P15VA(50Hz)/1W

1 NO (SPST-NO)

10A 230V AC
ACT 2300 VA
—~ — | AcCi5 450 VA
& @30V 1000 W
L1 (230V) 350 W
CFL-LED (230 V) 300 W
g
: (=10...+50)°C
18.51-0040
IP40

MaxJZf:
2.5 mm?
14 AWG

SWITCH TO THE FUTURE

Utility Model - IB18510400VXX - 09/19 - Finder S.p.A. con unico socio - 10040 ALMESE (TO) - ITALY

Lux

EN

A2NATL T &3

L1
1

|

e
-

1

A

1
~
Y

er=—m Ee
/C;D \u o] m/
”~ ~
| ! v
C

=«

h3m

ESPANOL

18.51-0040
DETECTOR DE MOVIMIENTO Y PRESENCIA (PIR)

@ INSTALACION
1a Encastrado en hueco
1b Encastrado en caja
1c Montaje en superficie

@ ESQUEMA DE CONEXION

© AUSTES
A Ajuste de la temporizacién (I=12s; ll=3min; ll1=15min; IV=35min)
B Ajuste de la sensibilidad: para adaptar el detector al entorno de
trabajo y evitar encendidos indebidos.
C Ajuste del umbral luminico de trabajo
(I=11x; 1=101x; =5001x; IV= siempre ON (oo Ix)

0 BORNES DE CONEXION SISTEMA PUSH-IN
4a Conexion-hilo rigido
4b Conexién-hilo flexible
4c Desconexion

9 GRAFICA DE FUNCIONAMIENTO
(D Deteccion de movimiento
—~—Contacto de salida del relé
Un pulso de mando del pulsador invierte el estado del contacto de salida,
hasta transcurrido el temporizado en curso desde la ultima deteccién
de movimiento.

@ CAMPOS DE COBERTURA
Dos areas de deteccidon
6a Presencia (micro-movimientos)
6b Movimiento

@ DESMONTAJE
NOTA
Tras la alimentacidn inicial y después de cada nueva alimentacion

seguida a una interrupcion de red, el detector efectua un reajuste
de hardware-software durante aproximadamente 30 segundos.
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